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Przedmiar robét
Opis pozyciji, wyliczenie ilosci robét ‘ llos¢ ‘Krot.‘Jedn.
1 ROBOTY PRZYGOOWAWCZE
1.1 Roboty pomiarowe przy liniowych robotach ziemnych, trasa drég w terenie réwninnym | 1,000] [km
2 ROBOTY NAWIERZCHNIOWE
2.1 Nawierzchnie z mieszanek mineralno-bitumicznych grysowych, asfaltowe, warstwa wigzgca o grubosci
4-cm
1000*5,10 = 5100,000000
5100,00| 5 100,00 m2
2.2 Nawierzchnie z mieszanek mineralno-bitumicznych grysowych, asfaltowe, warstwa $cieralna o
grubosci 3-cm
1000*5,00 = 5 000,000000
5000,00| 5000,00 m2
3 ROBOTY WYKONCZENIOWE
3.1 Reczne plantowanie powierzchni gruntu rodzimego, kategoria gruntu I-111
1000*0,5*2 = 1.000,000000
1.000,00, 1000,00 m2

PRZEBUDOWA DROGI POWIATOWEJ
NR 3523L tASZCZOW - STENIATYN OD
KM 0+000,00 DO KM 1+000,00
DLUGOSCI 1000,00 MB



